	SISTEM AUTOMAT 391 


Sistemul automat 391 constă dintr-un operator elector-mecanic nereversibil disponibil în două versiuni:

● 391 E cu unitate de control incorporată 

● 391 fără unitate de control 

Operatorul a fost creat pentru automatizarea deschiderii intrărilor cu unul sau două canaturi, cu o lungime maximă de 2,5 m.
Un sistem de eliberare la îndemână, sigur, cu cheie personalizată, deplasează canatul în caz de pană de curent sau defectare.

cele două braţe articulate sunt destinate deplasării porţilor cu stâlpi foarte mari. Distanţa dintre balama şi punctul de siguranţă al motoreductoruui poate ajunge până la 200 mm. Datorită geometriei speciale a celor două braţe, toate posibilele puncte de forfecare au fost eliminate.  
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	· Operarea corectă şi specificaţiile din aceste instrucţiuni se pot obţine doar alături de accesoriile FAAC şi a dispozitivelor de siguranţă. 
· Pentru ca o instalaţie să respecte aceste reguli de siguranţă, absenţa unui cuplaj mecanic anti-rupere, înseamnă că o unitate de control cu un dispozitiv de cuplaj electric ajustabil este necesară.
· Sistemul automat 391 a fost creat şi realizat pentru a controla accesul vehiculelor – nu îl utilizaţi în alte scopuri. 


	1. COMPONENTE 
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[image: image2.emf]
	2. SPECIFICAŢII TEHNICE  


	MODEL
	391 E
	391

	Alimentarea cu energie 
	230 V~
	

	Motor electric
	24 Vdc
	24 Vdc

	Energia absorbită 
	120 W
	110 W

	Torsiune max.
	250 N/m
	250 N/m

	Viteză unghiulară max. 
	13º/sec
	13º/sec

	Canat max. 1-2
	2,5 m
	2,5 m

	Greutate canat max. 2
	Vezi grafic 

	Frecvenţa de utilizare la 20ºC
	80 cicluri /zi
	80 cicluri /zi

	Cicluri consecutive la  20ºC
	30
	30

	Clasa de protecţie
	IP44
	IP44

	Temperatura ambientală de operare 
	-  20ºC  + 55ºC
	-  20ºC  + 55ºC

	Greutate operator 
	8,7 kg 
	7 kg 

	Dimensiuni 
	Vezi figura 2 

	1. Pentru canaturi cu o lungime L > 2 m, o încuietoare electrică trebuie instalată pentru a garanta blocarea canatului

2. Greutatea P a canatului este o funcţie  lungimii L. Verificaţi dacă canatul dumneavoastră se încadrează în limitele indicate în graficul de mai jos. 
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	3. DIMENSIUNI  
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	4. CONEXIUNI ELECTRICE   
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	· Imaginea de mai jos se referă la o instalaţie cu două motoare, cu toate dispozitivele de siguranţă şi semnalizare conectate. 
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	5. INSTALAREA 


5.1. VERIFICĂRI PRELIMINARE 

Pentru a asigura o operare corectă a sistemului automat, structura porii ce va fi deplasată trebuie să îndeplinească următoarele condiţii:

· Elementele construcţiei mecanice trebuie să respecte prevederile standardelor EN12604 şi EN 12605.
· Lungimea canatului trebuie să fie conformă cu caracteristicile operatorului (vezi paragraf 2).

· structura porţii rigidă, masivă, adecvată pentru sistemul automat
· mişcarea porţii uniformă, lentă, fără fricţiuni şi blocări pe întreaga durată a operării

· balamale masive, în stare bună

· priză de pământ eficientă pentru conectarea la operator 
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	Vă recomandăm să efectuaţi lucrările la piesele metalice, dacă este cazul, înainte de instalarea în sistemul automat. 
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	Starea structurii porţii influenţează direct fiabilitatea şi siguranţa sistemului automat. 


5.2. DIMENSIUNILE INSTALAŢIEI 

Procedura pentru a găsi poziţia sigură a operatorului, folosind fig. 4 pentru a vă ajuta:
· măsuraţi dimensiunea „A” a porţii şi trasaţi o linie orizontală pe grafic la valoarea măsurată, această linie traversând întreg graficul

· veţi obţine deschiderea unghiulară permisă maximă potrivit dimensiunii „A” a graficului

· selectaţi limita de deschidere dorită

· selectaţi dimensiunea „B” astfel încât să intersecteze lini orizontală (dimensiunea „A”) în limitele de deschidere dorite
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	· Dacă dimensiunea „A” permite valori de deschidere mai mari decât valoarea de deschidere selectată, valoarea dimensiunii „B”  se poate modifica până la valoarea de deschidere permisă maximă

· Asiguraţi-vă că dimensiunea minimă de 450 mm din Fig. 4 este respectată

· Când operatorul a fost instalat, verificaţi dacă dimensiunea „X” din Fig. 4 este de minim 500 mm. Dacă   dimensiunea „X” este mai mică de 500 mm, efectuaţi un test de impact în punctul indicat în Fig. 4, aşa cum se descrie în standardul UNI EN12445, şi asiguraţi-vă că valorile măsurate sunt conforme cu specificaţiile standardului UNI EN12453. 
· Dacă valorile de presiune nu se încadrează în valorile specificate în standardul UNI EN12453, zona indicată în figura 4 trebuie să fie protejată cu un dispozitiv de protecţie conform cu standardul UNI EN12978. 
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	· Operatorul a fost studiat şi a fost proiectat pentru a fi fixat în poziţie verticală (Fig. 5). Operatorul nu poate fi instalat în alte poziţii. 
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5.3. INSTALAREA OPERATORULUI 

Când aţi stabilit dimensiunile „A” şi „B”, puteţi instala operatorul după cum urmează:

(1) Slăbiţi la ½ cele patru şuruburi ale carcasei superioare (Fig. 6 ref. (1)) şi scoateţi carcasa. Setaţi operatorul pentru operare manuală, vezi paragraful 7.  
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	(2) Stabiliţi înălţimea operatorului, ţinând cont de:

· consola de securizare a braţului curbat trebuie să fie într-o zonă în care poate fi securizată pe canatul porţii (Fig. 7)
· înălţimea minimă de la sol a operatorului trebuie să permită securizarea braţului securizat şi poziţionarea carcasei inferioare (la cel puţin 85 mm, vezi fig. 7)  
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	· marginea de jos a consolei din spate trebuie să fie aliniată faţă de marginea de sus a consolei din faţă (Fig. 8) 
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	(3) Securizaţi consola din spate în poziţia stabilită, utilizând patru şuruburi M8. Când securizaţi consola, respectaţi poziţionarea din Fig. 9 şi verificaţi, cu ajutorul unui egalizator, dacă consola este orizontală.  
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	· Pentru a îmbunătăţi etanşeitatea la apă, carcasa externă acoperă consola de securizare – aceasta împiedică consola să fie sudată pe pilastru.

· Consola din spate trebuie securizată pe o suprafaţă cât mai netedă posibil. pentru pilaştri de zidărie, o contra-plăcuţă pentru perete este disponibilă ca accesoriu.   

 


	(4) Poziţionaţi operatorul pe consola securizată, utilizând două şuruburi M8x100 şi piuliţele corespunzătoare – furnizate (Fig. 10). 

(5) Setaţi operatorul pe operare manuală, vezi paragraful 7. 
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	(6) Instalaţi braţul drept (Fig. 11) cu şuruburile furnizate. 
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(7) Asamblaţi restul braţului ca în Fig. 12.
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	Pentru o operare corectă, strângeţi cele două şuruburi de securizare (Fig. 12 ref. (1)) şi apoi slăbiţi-le cu o jumătate de răsucire pentru ca rotaţia să se facă fără fricţiune cu braţul.  
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(8) Aliniaţi braţele pe care le-ai asamblat, împingând în interior zona centrală până se opresc, vezi Fig. 13 ref. (1). 
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	Sunt două opritori pe braţul curbat pentru facilitarea alinierii operatorului. 


(9) Sprijiniţi consola frontală pe canat, Fig. 13, ref. (2). 
(10) Mişcaţi înapoi consola din faţă cu aproximativ 20 mm şi marcaţi găurile de securizare, Fig. 13 ref. (3).   

(11) Asiguraţi consola în poziţia stabilită utilizând două şuruburi M8. 
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	Vă recomandăm securizarea consolei cu şuruburile, şi nu sudarea de canat, pentru a mai putea face ajustări viitoare. 


(12)Mişcaţi consola cu mâna şi – cu canatul în poziţia de închidere – asiguraţi-vă că cele două braţe nu se lovesc unul de altul, ca în Fig. 13 ref. (2). 
(13) Duceţi operatorul în poziţia de lucru – vezi paragraful 7. 
5.4. CABLAREA OPERATORULUI 

Când aţi terminat de securizat operatorul, îl puteţi cabla. Sunt trei găuri în partea inferioară a operatorului. Trebuie să le folosiţi pentru poziţionarea clemelor cablului, pentru rutarea cablurilor de alimentare, pentru conectarea accesoriilor şi, dacă este necesar, pentru conectarea celui de-al doilea motor.   
(1) Instalaţi toate cele trei cleme de cablu furnizate cu piuliţe de securizare (Fig. 14).  
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	· Întotdeauna utilizaţi clema de cablu cea mai mare (Fig. 14 ref.(1)).

· Dacă celelalte două cleme de cablu nu sunt utilizate, trebuie închise, cu ajutorul buşoanelor furnizate (Fig. 14 ref.(2)). Aşezaţi buşonul de plastic în gaura de rutare a cablului şi închideţi clema cablului până este bine strânsă.  


(2) Conectaţi cablul de alimentare, ca în Fig. 15. Cablul de împământare trebuie de asemenea conectat. Verificaţi dacă firele cablurilor de alimentare sunt corect introduse în „pieptenele” care le cuprinde, Fig. 15. 
[image: image26.emf]
	[image: image27.emf]
	· Dacă siguranţa de protecţie trebuie înlocuită, utilizaţi o siguranţă cu următoarele caracteristici: 5x20 2a 450v


(3) Cablaţi toate accesoriile şi dispozitivele de siguranţă, respectând instrucţiunile relevante.   

5.5. POZIŢIONAREA OPRITORILOR MECANICE

Operatorul 391 este furnizat standard cu opritori mecanice de închidere şi deschidere. Aceasta facilitează operaţiunile instalaţiei deoarece nu trebuie construite elementele opritorului mecanic. Opritoarele mecanice trebuie montate în partea de jos a operatorului, cuplate la un sector dinţat. Procedura de instalare pentru opritori:

OPRITOR MECANIC DE DESCHIDERE
	(1) Setaţi operatorul pe operare manuală, vezi paragraful 7.

(2) Mişcaţi manual canatul în poziţia de deschidere. 
(3) Duceţi opritorul mecanic cât mai aproape de braţul drept şi fixaţi bine cele două şuruburi de securizare. 
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	· Asiguraţi-vă că sectorul dinţat este cuplat corect.   


OPRITOR MECANIC DE ÎNCHIDERE
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	· Utilizaţi opritorul mecanic de închidere doar în absenţa unui opritor mecanic pe canatul de închidere. 

· Opritorul mecanic de închidere nu garantează blocarea canatului în caz de furt. 


(1) Setaţi operatorul pe operare manuală, vezi paragraful 7.
(2) Mişcaţi manual canatul în poziţia de închidere. 
(3) Duceţi opritorul mecanic cât mai aproape de braţul drept şi fixaţi bine cele două şuruburi de securizare.
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	· Asiguraţi-vă că sectorul dinţat este cuplat corect. 


	6. TESTAREA SISTEMULUI AUTOMAT  


· După ce aţi efectuat toate conectările electrice necesare, alimentaţi cu energie sistemul şi programaşi unitatea de control conform nevoilor dumneavoastră. 
· Efectuaţi testul pentru automatizare şi pentru toate accesoriile conectate, având grijă când verificaţi dispozitivele de siguranţă.
· Relocaţi carcasa superioară, strângeţi bine şuruburile de securizare şi poziţionaţi cele patru fise de alimentare ca în fig. 17 ref. (2).
· Înmânaţi „Manualul de Utilizare” clientului şi descrieţi-i operarea şi utilizarea corectă.  
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	· Specificaţi, utilizatorului final, oricare riscuri reziduale prezente în cadrul instalaţiei. 
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	7. OPERAREA MODULUI MANUAL 


Dacă operatorul trebuie activat manual din cauza unei pane de curent sau a unei defectări a operatorului, procedaţi după cum urmează:  

(1) Întrerupeţi alimentarea cu energie a sistemului cu întrerupătorul diferenţial. 
(2) Ridicaţi capacul protector de pe siguranţa de blocare, fig. 18 ref. (1).
(3) Introduceţi cheia şi răsuciţi-o în sens invers acelor de ceasornic până se opreşte, fig. 18, ref. (2).
(4) Răsuciţi mânerul de eliberare în sensul acelor de ceasornic se opreşte, fig. 18, ref. (3).
(5) Mişcaţi canatul manual. 
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Procedura de reluare a operării normale 

(1) Asiguraţi-vă  că sistemul nu este alimentat cu energie. 
(2) Poziţionaţi canatul în poziţia de închidere. 

(3) Răsuciţi mânerul de eliberare în sens invers acelor de ceasornic până se opreşte, apoi răsuciţi cheia în sensul acelor de ceasornic se opreşte şi scoateţi-o. 
(4) Verificaţi dacă dispozitivul de eliberare a fost corect acţionat, încercând să mişcaţi canatul cu mâna. Canatul trebuie să fie blocat şi nu poate fi mişcat cu mâna. 
(5) Repoziţionaţi capacul de pe siguranţa de blocare.
(6) Reluaţi alimentarea cu energie a sistemului şi comandaţi un ciclu de deschidere. 
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	· Este posibil ca operatorul să nu execute corect încetinirile la primul ciclu. Aşteptaţi până la sfârşitul ciclului şi daţi o nouă comandă de deschidere.    


	8. APLICAŢII SPECIALE 


Alte aplicaţii decât cele din acest manual sunt interzise în mod EXPRES. 

	9. ÎNTREŢINEREA


Pentru a asigura operarea corectă pe termen lung şi un nivel constat de siguranţă, vă recomandăm să controlaţi sistemul în general la 6 luni. În „Manualul de Utilizare” există un formular de înregistrare a acestor operaţiuni. 
	10. REPARAŢII


Utilizatorul nu trebuie să încerce în nici un fel să repare sau să acţioneze direct şi trebuie să contacteze doar personalul calificat FAAC sau centrele de service FAAC. 
	11. ACCESORII


Pentru accesorii, consultaţi catalogul FAAC. 
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                                   391
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 Citiţi cu atenţie instrucţiunile înainte de a utiliza produsul şi păstraţi-l pentru alte eventuale necesităţi viitoare.
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Fig. 1
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ITALIANA
NORME GENERALE DE SIGURANŢĂ

Automatizarea 391, dacă este corect instalată şi utilizată, garantează un grad de siguranţă ridicat. Câteva norme simple de comportament pot evita şi inconvenientele accidentale: 

· Nu vă opriţi şi nu permiteţi copiilor, persoanelor sau lucrurilor  să se oprească în apropierea automatizării, mai ales atunci când este pus în funcţiune. 

· Nu lăsaţi la îndemâna copiilor radiocomenzi sau orice alt aparat de impuls care ar putea provoca pornirea involuntară a automatismului.

· Nu lăsaţi copii să se joace cu automatismul.

· Nu împiedicaţi în mod voluntar mişcarea porţii.

· Evitaţi ca ramurile sau arbuştii să poată să interfereze cu mişcarea porţii.

· Menţineţi eficiente şi perfect vizibile sistemele de semnalare luminoasă. 

· Nu încercaţi să porniţi manual poarta decât după deblocare.

· În caz de funcţionare necorespunzătoare, deblocaţi poarta pentru a permite accesul şi pentru a aştepta intervenţia tehnică a personalului calificat.

· Odată predispusă funcţionarea manuală, înainte de a începe funcţionarea normală deconectaţi-o de la alimentarea electrică instalaţia.

· Nu efectuaţi nicio modificare asupra componentelor care fac parte din sistemul de automatizare.

· Abonatul utilizator trebuie să se abţină de la orice tentativă de reparaţie sau de la orice intervenţie şi trebuie să se adreseze exclusiv personalului calificat FAAC sau centrelor de asistenţă FAAC.

· Verificaţi cel puţin semestrial eficienţa automatismului, a dispozitivelor de siguranţă şi a conexiunilor de pământ printr-un personal calificat.

DESCRIERE

Automatizarea 391 este ideală pentru controlul căilor de acces cu vehicule în mediul rezidenţial.

Pentru un comportament de detaliat al porţii glisante în diferitele logici de funcţionare, se face trimitere la tehnicianul de instalare.

În automatizări sunt prezente dispozitive de siguranţă (fotocelule) care împiedică reînchiderea porţii atunci când un obstacol se găseşte în zona de protecţie.

Sistemul garantează blocarea mecanică atunci când motorul nu este pus în funcţiune şi deci, pentru oblonul mai mic de 2 m lungime, nu este necesară instalarea unei balamale.

Deschiderea manuală este deci posibilă doar intervenind asupra sistemului de deblocare corespunzător.

Centrala de comandă încorporată este dotată cu fricţiune electronică reglabilă care permite o utilizare sigură pentru automatizare.

Semnalarea luminoasă indică mişcarea în actul de anulare.

FUNCŢIONARE MANUALĂ

În cazul în care este necesară pornirea manuală, operatorul, din lipsă de alimentare sau de deserviciu  a acestuia, trebuie să acţioneze după cum urmează: 

1. Se deconectează alimentaţia sistemului acţionând pe întrerupătorul diferenţial.

2. Se ridică dopul de protecţie al strângerii. Fig. 1 ref. 1

3. Se introduce cheia şi se roteşte în sensul invers acelor de ceasornic până la oprirea sa fig. 1 ref. 2

4. Se roteşte partea din armătură de deblocare în sensul acelor de ceasornic până la oprirea sa fig. 1 ref. 3

5. Se mişcă manual oblonul. 

RELUAREA FUNCŢIONĂRII NORMALE

Pentru a reduce operatorul la o condiţie normală de lucru se acţionează după cum urmează:

1. asiguraţi-vă că sistemul nu este alimentat

2. poziţionaţi oblonul la aproximativ jumătate din deschiderea memorizată.

3. Rotiţi partea din armătură de deblocare în sensul invers acelor de ceasornic până la oprire şi se scoate.

4. Se verifică ca dispozitivul de deblocare să fie reinstalat corect încercând să mişcaţi manual oblonul. Oblonul trebuie să fie blocat iar mişcarea sa manuală nu trebuie să fie posibilă.

5. Se repoziţionează dopul de acoperire a balamalei.
6. Se reia alimentarea sistemului şi se comandă un ciclu de deschidere. 

1 Generator


2 Transformator


3 Unitate de control (doar pentru motorul principal)


4 Dispozitiv de eliberare


5 Modul de recepţie (opţional) 


6 Opritori mecanice 


7 Braţ de transmisie 


8 Carcasă superioară 


9 Consolă spate 


10 Carcasă inferioară 








1 Motoreductor 391 E 


2 Motoreductor 391*


3 Lampă de semnalizare 


4 Comutator selector operat prin cheie 


5 Transmiţător cu fotocelule 


6 Receptor cu fotocelule 


7 Încuietoare electrică **


* (doar pentru aplicaţiile cu două canaturi)


**( obligatoriu pentru canat >2m)


Fig. 3 
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